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Resp. forzada: Excitación periódica (i)
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Resp. forzada: Excitación periódica (ii)
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Resp. forzada: Excitación periódica (iii)
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Resp. forzada: Excitación periódica (iv)
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Resp. forzada: Excitación periódica (v)
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Espectro de la excitación

Espectro de la respuesta 
(r = 0.5 , ζ = 0.1)


